Картинки отдельных деталей робототехнического конструктора «МариБот» с описаниями
	Название
	Чертеж
	Описание и применение

	Палка на 5 отверстий  
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	Сборка конструкций, соединение деталей, установка датчиков

	Палка на 10 отверстий  
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	Сборка конструкций, соединение деталей, установка датчиков

	Деталь для установки серво SG90 
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	Вставляется серво SG90. Крепится к другим деталям конструктора, в том числе под углом 90 градусов (пропилы под винт и гайку сверху)

	Держатель серво SG90
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	Привинчивается двумя винтами к детали для установки серво SG90 и прижимает его. Пропил сбоку – чтобы прошли провода серво

	Рычаг серво из оргстекла 
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	В отверстия с резьбой вставляется деталь – либо в оба для удлинения рычага, либо в одно для свободного вращения

	Шайба из оргстекла 3,2 мм
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	Шайба с центральным отверстием, в котором свободно может вращаться винт М3

	Шайба из оргстекла 4,1 мм
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	Шайба с центральным отверстием под винт М4. Используется для установки свободно вращающегося заднего колеса в трехколесной конструкции 

	Шестерня 20 зубцов, на серво SG90
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	Надевается на двусторонний рычаг серво

	Шестерня 16 зубцов, свободно вращающаяся на винте 
	[image: image9.jpg]000




	


